
Happy Robot (日本)
開発のポイント

チーム紹介

【結成のきっかけ・動機】
Happy Robotチームは人をハッピーにするロボットを創ることをミッションとして，2012年からRoboCup@Home
に取り組み，生活支援ロボットを開発してきました．Happy Robotで未来のハッピーなコンビニ創りに挑戦します!
【今後の展望】
協働型ロボットHappy Sawyerの特徴を生かして，食品業界など今までロボット化されてこなかったところで，人と
協力して働くハッピーな職場づくりに挑戦します!

役割 氏名 所属/役職 得意分野、研究分野

チームリーダー 長谷川 瑛紀 金沢工業大学 出村研究室 学部4年 生活支援ロボット

陳列廃棄：マニピュレーション 川隅 蓮 同上 学部４年 生活支援ロボット

陳列廃棄：自動開閉棚・人検出 水谷 好佑 同上 学部４年 生活支援ロボット

陳列廃棄：全方向移動台車の制御 馬場 彰太郎 同上 学部４年 生活支援ロボット

陳列廃棄：ハードウェア 塩原 颯馬 同上 学部４年 生活支援ロボット

陳列廃棄：電気・電子回路 松本 創大 同上 学部３年 生活支援ロボット

接客：ソフトウェア全般 前田 真之介 同上 学部４年 生活支援ロボット

接客：ソフトウェア全般 岸本 拓巳 同上 学部３年 生活支援ロボット

トイレ掃除：ソフトウェア全般 村井 快生 同上 修士１年 深層強化学習

アドバイザー 出村 公成 同上 教授 生活支援ロボット

チーム集合写真などを
貼り付けてください

連絡先

HPなど

金沢工業大学出村研究室 担当：出村教授 電話：076-274-7733 

https://demura.net

フューチャーコンビニエンスストアチャレンジ

happy mini:接客タスクに出場．子供からお年寄り
に親しみやすい可愛いらしい外観のハッピーイエロー
のロボットです．小型，軽量なので安全性に優れ，子
供やお年寄りでも取り扱いやすいことが特徴です．

Happy Sawyer:陳列廃棄タスクに出場. 独自開発
の全方向移動台車に，ディスプレイの顔と柔軟な関節
を持つ協働型ロボットSawyerを搭載した親しみやす
く頼りになるロボットです．

スポンサー


